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Шарик   на   пружинке 
1о    Движение   материальной    точки   в   потенциальном   поле     силы     упругости 
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Замечание.  Траектория  
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и построим вектор 
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Выясним  “причину”  унитарности  матрицы  эволюции  tU .   
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Учитывая   начальное   условие,   получим   решение 
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Подведем   итог. 

Поведение физической системы описывается вектором состояния 
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2о    Движение   с   учетом   потенциального    однородного     поля     силы     тяжести 
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3о   Движение    с    учетом    сопротивления    среды 

При движении тела в вязкой среде происходит диссипация (рассеяние, убывание) 
полной   механической   энергии,   переходящей   в   другие   формы   (например,   теплоту) 
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